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  ●T4L/T5L/C4L/C5L      
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FLIP-X T4L、T5L、C4L、C5L

。
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ERCD
1 ERCD

ERCD POPCOM+
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ERCD
1

FLIP-X T4L/T5L/C4L/C5L
DC24V 30W
W44×H166×D117mm 
0.45kg
DC24V±10%  3A～4.5A（ ）
AC

、 、 RS-232C （ ）、
（ ）

1％～100%（1% ）
1. 
2.  1％～ 100%（1% ）
16384 /

SRC
4

（ ）、 、

RAM 32K （5 ） 、 、

100
255 /1   1024 /
1000 （ 256）

I/O

 
※1

8 、 6
3 、 6 、
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5 、 6
3 、 6 、

1.A /B 、2. / 、3.CW/CCW
（+5V）

2Mpps
PA+、PA-、PB+、PB-、PZ+、PZ-
A /B /Z

（+5V）
16～4096 /

DC+24V

（24V/300mA ） 1ch
RS-232C 1CH（ HPB ）
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ERCD

FLIP-X T4L/T5L     P.176    C4L/C5L     P.444  

CE ー ー

WEB 。 ， 。
http://www.yamaha-motor.co.jp/robot/
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ERCD

■ ERCD

MOVA
MOVI
MOVF DI
JMP

JMPF ，

JMPB
，

L JMP 、JMPF
CALL

DO ON/OFF
WAIT
TIMR

P
P+ 1
P- 1

SRVO ON/OFF
STOP
ORGN
TON
TOFF

JMPP
，

MAT
MSEL
MOVM

JMPC
C ，

JMPD
D ，

CSEL C
C C

C+ C
C- C
D D

D+ D
D- D

SHFT

IN
D

OUT D
LET

TORQ

■ I/O

A-1 ABS-PT
B-1 INC-PT
A-2 AUTO-R
B-2 STEP-R
A-3 ORG-S
B-3 RESET
A-4 SERVO
B-4 LOCK
A-5 DI 0 0
B-5 DI 1 1
A-6 DI 2 2
B-6 DI 3 3
A-7 DI 4 4
B-7 DI 5 5
A-8 （SVCE）
B-8 DO 5 5
A-9 DO 0 0
B-9 DO 1 1
A-10 DO 2 2
B-10 DO 3 3
A-11 DO 4 4
B-11 END
A-12 BUSY
B-12 READY
A-13 FG
B-13 FG
A-14 GND
B-14 GND
A-15 NC （ ）
B-15 NC （ ）
A-16 NC （ ）
B-16 NC （ ）
A-17 PA＋
B-17 PA－
A-18 PB＋
B-18 PB－
A-19 PZ＋
B-19 PZ－
A-20 NC （ ）
B-20 NC （ ）

■ I/O

A-1 NC （ ）
B-1 NC （ ）
A-2 NC （ ）
B-2 PCLR
A-3 ORG-S
B-3 RESET
A-4 SERVO
B-4 INH
A-5 DI 0 0
B-5 DI 1 1
A-6 DI 2 2
B-6 DI 3 3
A-7 DI 4 4
B-7 DI 5 5
A-8 NC （ ）
B-8 DO 5 5
A-9 DO 0 0
B-9 DO 1 1
A-10 DO 2 2
B-10 DO 3 3
A-11 DO 4 4
B-11 IN-POS
A-12 SRDY
B-12 ALM
A-13 FG
B-13 FG
A-14 GND
B-14 GND
A-15 PULS＋
B-15 PULS－
A-16 DIR＋
B-16 DIR－
A-17 PA＋
B-17 PA－
A-18 PB＋
B-18 PB－
A-19 PZ＋
B-19 PZ－
A-20 NC （ ）
B-20 NC （ ）
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ERCD

■ 

ROB

PB

RS232C

I/O. CN

I/O. CN

EXT. CN

DC24V

I/O. CN

SG

DC24V
3A～4.5A
（ ）

+
-

ABS-PT

INC-PT

AUTO-R
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RESET

SERVO

LOCK

DI0
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ERCD
■ 

● 24V （EXT.CN） KAU-M4422-00 ERCD

● I/O （CN1）：1m
I/O 。

。
KAU-M4421-00 ERCD

● I/O （CN2）：2m
I/O 。

。 KAU-M4421-10 ERCD

※ CN2。

■ 

●    P.556   
 POPCOM+

， 、
、 。

KBG-M4966-00
※ ， 。

， 。 。

LCC140
ERCD
SR1-X
SR1-P

● 
OS Microsoft Windows XP / Vista（32bit/64bit） / 7（32bit/64bit）
CPU OS

OS

50MB

RS-232C

SRCX/ERCX/DRCX/TRCX/SRCP/SRCD/ERCD/SR1/LCC140

※ Windows  Microsoft Corporation 。

● 
POPCOM+ 。

USB 、D-Sub 。
USB D-Sub

USB （5m） KBG-M538F-00

D-Sub
9Pin-9Pin（5m）KAS-M538F-10

※ USB Windows 2000/XP 。
※ POPCOM+、VIP+、RCX-Studio Pro 。
※ USB WEB 。

LCC140
ERCD
SR1-X
SR1-P
RCX221
RCX222
RCX240/S
RCX340

●    P.563   
 HPB/HPB-D

、
、 、 。 HPB HPB-D

HPB HPB-D
KBB-M5110-01 KBB-M5110-21

CE

LCC140
ERCD
SR1-X
SR1-P

ERCD




