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NEW

RCX3系列控制器用配套辅助软件

RCX-Studio 2020

搭载大幅缩短机器人系统启动时间的新功能

 

 

3D模拟器功能

NEW 程序模板功能（程序雏形自动生成功能）

3D显示机器人和周边设备，在电脑上模拟机器人的动作。

搭载了10种应用的程序模板。只需按照步骤进行操作
即可自动生成程序的雏形。

NEW 定制窗口创建功能

其它现有功能

可轻松创建在平板电脑等上显示的操作人员用GUI。

凭借继承自以往产品“RCX-Studio Pro”的丰富功能，
从启动到保养为雅马哈机器人的运用提供支持。

详情 04P

详情 06P

详情 08P

详情 09P

生产线的快速启动 提高机器人交付前的
事前研究探讨的效率

在以往产品“RCX-Studio Pro”上搭载3D模拟器功能和程序模板
（程序雏形自动生成功能）等新功能，进一步提升适用性。

▶ 可进行机器人的配置研究探讨和示教、调试等
▶ 可在设备运行前进行机器人与周边设备的干涉检查

即使没有实际的机器人，
也能事先进行布局验证

可大幅缩短编程时间

可根据用户的装置
创建操作画面

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

周期时间计算机

程序模板

程序编辑

数据编辑

iVY2编辑器

定制窗口

手动操作

自动运行

执行调试

IO监控

数据传送

数据比较

警报履历

实时跟踪

维护导入设计研究探讨

3D模拟器NEW

NEW NEW

周期时间计算功能 实时跟踪功能 数据比较功能
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3D模拟器功能
NEW

3D显示机器人和周边设备，在电脑上模拟机器人的动作。

RCX-Studio 2020 特点

无实机也可进行配置确认、示教、调试等

■  支持多机器人（最多4台）

※仅Pro版支持。支持格式：AP203、AP214

读取3D CAD数据

可在画面上进行示教

■  通过寸动和鼠标操作移动虚拟的机器人可示教当前位置

考虑到机械手、周边设备的运行区域的验证

通过生产设备的干涉确认来防止实机损坏

■  显示机器人的轨迹
■  还支持与机械手一起移动的工件

原型

■  机器人与周边设备的干涉检查

*干涉检查在画面绘制时进行，因此根据软件的执行环境和使用状况，可能
会无法检测到干涉。
为了更正确地进行检查，建议降低机器人的动作速度，进行多次检查。

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

多角度（画面分割功能）

■  可同时从多个视角确认布局

用原型表现周边设备

■  可用简易的形状（原型）表现周边设备和工件

■  以视频方式输出模拟结果。视频截图

STL, Wavefront OBJ, VRML2.0, STEP※可读取的数据
可探讨相机布局

■ 可在3D模拟器上安装相机。根据相机和镜头的组合，
显示最大/最小WD（工件距离）和视场范围。
可事先验证组合和安装位置。

可在3D模拟器上进行从相机布局探讨到动作验证的模拟

可对包括视觉命令在内的程序进行模拟

■ 可对包括视觉命令在内的程序进行运行测试。
＊支持Ver3.2.0以上版本（预计2022年11月末发布 ）
＊跟踪命令无法模拟。

边缘的坐标点数据制作距离测量、角度测量

可读取STEP数据

若非S T EP 数 据，
不显示3D CAD数
据的特征点。

Basic   时

3D CAD数据的
特征点的显示
若是STEP数 据，显
示3D CAD数据的特
征点。单击后，机器
人移动。

Pro

若是S T EP 数 据，可
使 用 边 缘 上 的 特 征
点进行距离的测量、
角度的测量

若是STEP数据，可
将边缘上的特征点
转换为坐标点数据

设定参数后，将显示最大和最小WD，
便于确认相机安装位置。添加相机对象

相机

利用3D模拟器移动相机后，相机
视图的图像也会相应变化，因此
可确认实际视场范围。

相机视图

最小WD和
视场大小

指定的WD和
视场大小

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

Pro
RCX-Studio

2020
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RCX-Studio 2020 特点

根据向导进行设定

选择选配功能

只需按照步骤进行操作即可自动生成程序

选择机器人应用
从对话框中选择应用

无需输入命令，大幅缩短编程时间

◉ 挑选和放置

◉ 码垛

◉ 涂抹

◉ 执行程序切换

◉ 传送带跟踪

◉ 通过视觉进行托盘拣选

◉ 通过视觉进行涂抹作业

◉ 通过视觉校正夹持偏差

◉ 通过视觉校正夹持偏差&安装位置

◉ 通过视觉校正夹持偏差&安装位置(无标准)

支持应用

自动生成
程序雏形

程序模板功能
NEW

搭载了10种应用的程序模板。

以向导形式轻松创建程序

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

◉ 挑选和放置 ◉ 码垛 ◉ 执行程序切换◉ 传送带跟踪 ◉ 通过视觉校正夹持偏差◉ 通过视觉进行托盘拣选
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2点间只需2步即可简单算出周期时间。
只需选择机型输入位置，就能简单选定机型。

▶ 周期时间计算功能

连续输出控制器内部信息。
可实时确认机器人的状态。

▶ 实时跟踪功能

以视觉方式显示指定的两个数据的差分。
可与在线数据直接比较，大幅缩短维护时间。

▶ 数据比较功能

选择两个数据
进行比较

其它现有功能

凭借继承自“RCX-Studio Pro”的丰富功能，

从启动到保养为雅马哈机器人的运用提供支持。

定制窗口创建功能
NEW

可根据装置创建操作画面

RCX-Studio 2020 特点

还可显示现有窗口

用机器人语言记述按钮按下
和定时器周期的处理

代替Studio启动的画面 显示Studio的现有窗口

可以筛选操作所需的功能，在防止误操作导致的数
据删除和改写等故障的同时，可根据用户的装置创
建操作画面。

创建在平板电脑等上显示的操作人员用画面 继承自以往机型“RCX-Studio Pro”的功能

通过“保存”创建快捷方式

操作人员用操作画面

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

Pro
RCX-Studio

2020

Basic
RCX-Studio

2020

购买前的事前研究探讨

交付前的前期着手 运行后的软件改善研究探讨

交付后的同时设置

从专用快捷方式启动

可轻松创建在平板电脑等上显示的操作人员用GUI。

可获取的数据

● I/O状态
● 编程任务状态
● 执行中任务编号
● 控制器温度

● 驱动状态
公差、OUT有效位置、指令位置、
当前位置、指令速度、当前速度、
指令电流、当前电流、马达负载率、
驱动器负载率

◉ 伺服
◉ 原点复归
◉ 坐标点跟踪

当前电流

公 差

当前位置
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软件

RCX-Studio 2020 Basic、RCX-Studio 2020 Pro、RCX-Studio 2020 CL等
软件均可从WEB网站下载。

RCX-Studio 2020

USB D-Sub

USB型（5m） KBG-M538F-00

KAS-M538F-10
型号

※USB电缆支持Windows 2000/XP以上。
※POPCOM+、VIP+、RCX-Studio Pro、RCX-Studio 2020的通信电缆通用。
※通信电缆用USB驱动程序可从WEB网站上下载。

RCX-Studio 2020用通信电缆。
请从USB连接用、D-Sub连接用中选择。

D-Sub型
9Pin-9Pin（5m）

通信电缆（5m）

还支持以太网电缆
（类别5以上）

基本规格

※1 软件包的型号。3种软件产品均可从WEB网站下载。
※2 与以往机型RCX-Studio Pro通用。
※3 Windows 7、Windows 8.1、及Windows 10是美国Microsoft Corporation在美国或其它国家的注册商标或商标。
       此外，本书中记载的公司名称、产品名称系各公司的注册商标或商标。

产品名

型号※1

许可证管理

支持语言

OS※3

执行环境

CPU

内存

硬盘空间

通信端口

可使用的控制器

可使用的机器人

其他

RCX-Studio 2020 Pro

KCX-M4990-50

U盾（紫色）

RCX-Studio 2020 CL

KCX-M4990-60

许可证登入

中文日文、英文、中文

Microsoft Windows 7 SP1(32/64bit)、8.1(32/64bit)、10(32/64bit)

.NET Framework 4.5 以上

推荐：8GB以上，最小：4GB以上，禁用3D模拟器时：1GB以上

RCX-Studio 2020的安装位置应留出1G以上的剩余空间

通信电缆：串行通信端口、以太网端口或USB端口

RCX340/RCX320

可连接RCX340/RCX320的雅马哈机器人

推荐：Intel Core i5 2GHz以上，最小：Intel Celeron 2GHz以上，
禁用3D模拟器时：Intel Core2 Duo 2GHz以上

专用通信电缆（D-Sub用或USB用）
以太网电缆（类别5以上）
USB端口：1个端口（U盾用）

U盾（蓝色）※2

KCX-M4990-40

RCX-Studio 2020 Basic

MEMO

◆ 规格

购买RCX-Studio 2020时，附带U盾（蓝色/紫色）或许可证。
U盾未插入PC或许可证未登入时，功能会受到限制，如下表所示。

关于U盾

功能 U盾未插入
许可证未登入

RCX-Studio 2020 Basic
U盾（蓝色）

RCX-Studio 2020 Pro
U盾（紫色）

通过与实机的数据传送进行备份/恢复

在线模式下的控制器操作

文件保存

实时跟踪

周期时间计算机

iVY2编辑器

数据比较工具

3D模拟器功能

定制窗口

程序模板

○

×

×

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×

△（不可保存数据）

△（仅启动，不可计算）

△（仅启动，不可连接）

△（不可保存变更）

△（不可截图）

△（不可输出文件）

读取CAD数据

CAD to Point转换

STL、OBJ、VRML

STEP

RCX-Studio 2020 CL
U盾（蓝色）或许可证登入

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×
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