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・ 。

・ ， 。
 （ ）

・  : 0 ～ 40℃

・  : 35～85%RH（ ）
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SR1-X/SR1-P

■ 【NPN・PNP 】I/O

1 DI.+COM +
2 SERVO
3 INC-PT
4 ABS-PT
5 STEP-R
6 DI 0 0
7 DI 1 1
8 DI 2 2
9 DI 3 3
10 DI 4 4
11 DI 5 5
12 DI 6 6
13 DI 7 7
14 DO.+COM +
15 DO.+COM +
16 END （ ）
17 BUSY
18 DO 0 0
19 DO 1 1
20 DO 2 2
21 DO 3 3
22 DO 4 4
23 DO 5 5
24 DO 6 6
25 DO 7 7

26 DI.-COM -
27 AUTO-R
28 RESET
29 ORG-S
30 ALMRST
31 DI 8 8
32 DI 9 9
33 DI 10 10
34 DI 11 11
35 DI 12 12
36 DI 13 13
37 DI 14 14
38 DI 15 15
39 DO.-COM -
40 DO.-COM -
41 READY （ ）
42 UTL
43 DO 8 8
44 DO 9 9
45 DO 10 10
46 DO 11 11
47 DO 12 12
48 DO 13 13
49 DO 14 14
50 DO 15 15

■ NPN

DC24V

DO.－COM

DO.+COM

DC24V

DI.－COM

DI.+COM

●

●
●

●

●
●

DC （ ）

5mA/1 
30ms 

NPN （ ）

50mA/1 
1ms 

■ PNP

DC24V

DO.－COM

DO.+COM

DC24V

DI.－COM

DI.+COM

●

●
●

●

●
●

DC （ ）

5mA/1 
30ms 

PNP （ ）

50mA/1 
1ms 

WEB 。 ， 。
http://www.yamaha-motor.co.jp/robot/
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SR1-X/SR1-P

■ SR1-X/P

MOVA
MOVI
MOVF DI
JMP

JMPF ，

JMPB
，

L JMP 、JMPF
CALL

DO ON/OFF
WAIT
TIMR

P
P+ 1
P- 1

SRVO ON/OFF
STOP
ORGN
TON
TOFF

JMPP
，

MAT
MSEL
MOVM

JMPC
C ，

JMPD
D ，

CSEL C
C C

C+ C
C- C
D D

D+ D
D- D

SHFT

IN
D

OUT D
LET

■ SAFETY

1 DI.COM
2 LOCK
3 SVCE
4 DO.COM
5 MPRDY
6 NC NC
7 NC NC
8 NC NC
9 NC NC
10 NC NC
11 EMG1 1
12 EMG2 2
13 NC NC
14 NC NC




