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SR1-X/SR1-P

SR1-X FLIP-X   P.171  SR1-P PHASER   P.217  

CE ◯

■ 

SR1-X SR1-P

■ 
SR1-X SR1-P

FLIP-X PHASER

05/10 
100～115V/200～230V

±10% （50/60Hz）

20
200～230V

±10% （50/60Hz）
/ / /

1
/ /

SR1-X ー ー ー ー

ー CE ー ※1 ー ー

05：100W ： ： N：NPN N：
（ ）10：200W E：CE R：RG1 P：PNP

20：400～600W CC：CC-Link B：
（ ）DN：DeviceNetTM

PB：PROFIBUS
YC：YC-Link※1

※1.  。
/ 。

※2. 。

SR1-P ー ー ー

ー CE ー ※1 ー
05：100W ： ： N：NPN
10： E200W ：CE R： PRG1 ：PNP
20：400～600W CC：CC-Link

DN：DeviceNetTM

PB：PROFIBUS
YC：YC-Link※2

※1. 。
/ 。

※2. 。

SR1-XSR1-X SR1-PSR1-P
HPB、HPB-D（ ）
POPCOM+

0℃～40℃
-10℃～65℃
35%～85%RH（ ）

ー
1 （ ） ー
IEC61000-4-4 3

■ 

（ ）

※ I/O

（MOTOR）

I/O （ROB I/O）

（AC IN）

SAFETY （SAFETY）

（RGEN）

（PWR ERR）

HPB （PB）

I/O （I/O）

I/O ※

WEB 。 ， 。
http://www.yamaha-motor.co.jp/robot/




