
YA-U20F
●最大可搬运重量20kg

■基本规格

■控制器YAC100标准规格 ■手持编程器规格

YA-U20F具有独特的机械臂形状和7轴自由度，实现了以往不可能的高自由度动作，且更加节约时间。

可操作20kg重量的物体。

●7轴结构的机械臂可实现如同人类手臂那样的高自由度动作。

●动作自由度高，在人无法进入的狭窄场所也能灵活动作。

●待机时机械臂可立体折叠变小，不会造成干扰。

●可自由采用落地式、吊顶式、壁挂式等安装方式。

特点

动 作 范 围

最 大 速 度

名 称

结 构

可 搬 运 重 量

重 复 定 位 精 度 　
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YA-U20F　

垂直多关节型（7种自由度）

20 kg

±0.1 mm

－180°～ ＋180°

－110°～ ＋110°

－170°～ ＋170°

－130°～ ＋130°

－180°～ ＋180°

－110°～ ＋110°

－180°～ ＋180°

2.27 rad/s,  130°/s

2.27 rad/s,  130°/s

2.97 rad/s,  170°/s

2.97 rad/s,  170°/s

3.49 rad/s,  200°/s

3.49 rad/s,  200°/s

6.98 rad/s,  400°/s

※1：因用途、动作模式而异。

（注）本表采用SI单位制记载。
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装备电缆连接器
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(外径6mm，内径4mm)
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容 许 力 矩

容许惯性力矩

(GD2/4)
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安 装 环 境

温 度

湿 度

振 动

其 他

58.8 N·m

58.8 N·m

29.4 N·m

4.0 kg·m2

4.0 kg·m2

2.0 kg·m2

120 kg

1.5 kVA

0～ ＋40°C

20～80%RH (无结露)

4.9 m/s2以下
无易燃性、腐蚀性气体及液体

不可沾染水、油、粉尘等

附近无电噪声源

主 机 重 量

电     源     容     量

为更好匹配操作、组装用途而对功能及性能全面优化的小型控制器。

同时适用于可搬运重量为20kg以下的机器人。

●19英寸的货架尺寸，可安装在传送带下。

●提供便于工件搬运与传送带同步的的专用指令。

YAC100

项 目

结 构

外 观 尺 寸

大 致 重 量

冷 却 方 式

环 境 温 度

相 对 湿 度

电 源 规 格

接 地

输入输出信号

位置控制方式

内 存 容 量

扩 展 插 槽

LAN(高位连接)

串 行 I / F

控 制 方 式

驱 动 单 元

涂 装 色

开放结构（IP20）

470(宽)×420(深)×200(高)mm(不包括突起物)

20 kg

直接冷却

通电时：0～＋40℃，保管时：－10 ～＋60℃

最大90％（无结露）

单相AC200 V/230 V (＋10%，－15%)，50/60 Hz

三相AC200 V/220 V (＋10%，－15%)，50/60 Hz

D种 (接地电阻100Ω以下专用接地)

专用信号:输入 10，输出 1

通用信号:输入 28，输出 28

最大输入输出信号:输入 1024，输出 1024

串行编码器

JOB:10000步，1000个机器人指令

CIO梯形图:1500步

MP2000总线×5槽

1个(10BASE-T/100BASE-TX)

RS-232C：1个

软件伺服

机器人用6轴，作为外部轴最多可添加2轴（可内部搭载）

相当于芒塞尔5Y7 ／ 1

项 目

外 观 尺 寸

大 致 重 量

材 质

操 作 面 板

显 示 器

防 护 等 级

电 缆 长 度

169 (宽) × 314.5 (高) × 50 (厚) mm

0.990 kg

强化塑料

选择键、轴操作键 (8轴)、数值／应用键、带按键的模式切换开关 

(示教模式、播放模式、遥控模式)、紧急停止按钮、启动开关、配备

CF卡I/F (CF卡为选配件)、USB端口 (1个端口)

640×480点 彩色LCD、触摸屏

(汉字，平假名，片假名，英文字母及数字等)

IP65

标准 : 8 m，最大 (选配) : 20 m

规　　　　　格规　　　　　格

YAC100提供客户可根据用途构建最佳应用软件的环境和功能。

●机器人控制用定制软件开发功能

　·可将用户以C语言开发的机器人控制软件安装到控制器中

●可将YAC100作为服务器、用主电脑直接控制YAC100的功能

　·可用主电脑控制机器人

●手持编程器应用软件开发功能

　·可将用户开发的WindowsCE应用软件导入手持编程器

·

·

·

·

·

·

·

主要硬件选配件 主要选配功能

·

·

·

·

·

·

手持编程器

外部轴（最多2轴）

输入输出模块（28点、NPN或PNP规格）

计数器模块（2ch）

模拟输入模块（8ch）

模拟输出模块（4ch）

主要现场总线基板

DeviceNet（主站／从站）、CC-Link（从站）、

PROFIBUS（从站）、EtherNet/IP（从站、I/O通信）

传送带同步功能

TCP功能

相对任务功能

协调控制功能

伺服浮动功能

节能功能（限制伺服断电频度）

·

·

·

·

·

视觉功能

外部基准点控制功能

独立控制功能

搜索功能

自动备份功能

YA系列用控制器

最适合操作、组装用途

开放控制器

※: 支持ControlLogix 1756-L61及CompactLogix 1756-L35E

※YA-R6F仅限三相。

选配件

7 轴垂直多关节

YA-U20F

单位:mm
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※

※壁挂式、吊顶式安装请咨询本公司。

●可应对20kg重的物体的组装、搬运。

●灵活应用机械臂内置的装备电缆，可以自由规划离线配置而不必在意干涉。

　(装备线规格 : 空气2系统、装备线16芯) ※支持选配件

※支持选配件

※支持选配件

(注)订货时，请订购选配的手持编程器或仿真连接器。

手持编程器

请务必预备1台以备维护使用。

(1台手持编程器可维护多台控制器YAC100。)

仿真连接器

不连接手持编程器以及使用软件编程器时，必须连接仿真连接器，因此请务必准备一个。

(注) 可另行生产机械手用外部轴规格。请向本公司咨询。
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